
マッピング
(初期設定)が簡単！

自動搬送モバイルロボットは、走行
する経路を自分で考えて移動するので、
フレキシブルに対応できるだけではな
く、設定も簡単です。

自動搬送モバイルロボット LD

（再生時間 6:00）
マッピングの一連の設定を、エフ・エー・
テクノ社内で行った様子を動画にしました。
短時間で簡単に設定できる事をぜひご覧く
ださい。

初期設定は、ジョイスティックで現
場を一周すれば自動で地図が作られ、
その地図に目的地を設定するだけで、
自動搬送が開始できます。

MOMA（モバイルマニピュレータ）
《 動画 》 ＼画像をクリック／

協調ロボットと
モバイルロボットが融合

（再生時間 4:02）
MOMAの動作をご覧いただけます。

《 動画 》 ＼画像をクリック／

協調ロボット TM

（再生時間 3:37）
協調ロボットの概要を分かりやすく、
サクっと短時間で動画でお見せします。

《 動画 》 ＼画像をクリック／

「人と同じ空間で働ける」が
コンセプトのロボット。
初心者でもプログラムが簡単。
最大の特長「ランドマーク」
で位置補正できます。

人と同じ空間で働ける

自分で移動し自分で運ぶ
ロボット。周囲の安全を
確認しながら走行します。

オムロン 協調ロボット

展示会トップ お問い合わせ

https://youtu.be/A5RFxjm-BVw
https://youtu.be/KDksKGm3Nj4
https://youtu.be/6uREEPWd0QU
https://www.fa-techno.co.jp/special/vbooth/vbooth.html
https://www.fa-techno.co.jp/inquiry/contact.php
https://www.fa-techno.co.jp/


オムロン モバイルロボット 機能選択式ペイロード 対応モバイルロボット：LD / MD / HD

設計不要
選ぶだけ
納品後すぐに動かせる
モバイルロボットを運用するには
用途に合わせたペイロード（上物）
が必要です。

しかし新たに製作するには開発の手
間や納期が掛かり、お客様の負担と
なっております。

そこでエフ・エー・テクノで標準の
ペイロードを開発しました。

エフ・エー・テクノ
オリジナル

展示会トップ お問い合わせ

NEW

（再生時間 4:28）
ペイロードの動きや使用例を
ご覧いただけます。

《 動画 》 ＼画像をクリック
／

https://www.fa-techno.co.jp/special/vbooth/vbooth.html
https://www.fa-techno.co.jp/inquiry/contact.php
https://www.fa-techno.co.jp/
https://www.youtube.com/watch?v=LWyjFg9eUbI&embeds_referring_euri=https%3A%2F%2Fwww.fa-techno.co.jp%2F&source_ve_path=MjM4NTE&feature=emb_title


モバイルロボット 運転用タブレットPC

モバイルロボットの運行指示や
状態をリアルタイムに
モニタリングできる
専用タブレット

エフ・エー・テクノ
オリジナル ・ゴール、マクロ、ルートそれぞれ50個ボタンを用意

・モバイルロボット内蔵入出力のモニタおよび出力の操作が可能
・エラー時はポップアップが開いてエラー内容を表示
・複数のモバイルロボットを切り替えることで接続可能
・WindowsPC ベースなのでMobilePlanner と共存が可能
・PLC がなくても運行指示が可能

ロボットに
取り付けても

リモートでも
※WiFi環境の構築が必要です

LD運転用タブレットPCは、取り付け場所を選びません

モバイルロボット全機種対応

展示会トップ お問い合わせ

NEW

https://www.fa-techno.co.jp/special/vbooth/vbooth.html
https://www.fa-techno.co.jp/inquiry/contact.php
https://www.fa-techno.co.jp/
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